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210 V| Kran ZLK 48t x 19580 mm
vl Entgleisungsschutz Berechnungsgrundlage DIN 15018, H2/B3
(200 Laufkatze GM 6000.50000 L-161.82.10000.3.Z 350.20
I Triebwerksgruppe 1Am / M4
Betriebsort Hallenbetrieb
Umgebungsbedinqungen -5° C bis +40° C, ohne besondere Anforderungen
Kranfahren 10 / 40 m/min
iy ! Katzfahren 5 / 20 m/min
o =1 o Heben 0.7 / & m/min
o g PN Gesamtgewicht 19605 kg (davon Laufkatze 3092 kq)
N x ' e‘ Netzspannung; zul. Schwankung 3/PE~50 Hz 400 V (TN-S); -6.5% / +5%
2 1 ~ Gesamtanschlussleistung 45 kW (Anlaufstrom x cos phi: 204.2 A)
E 2 | Radlasten (kN) Kranachse 1 (min/max) 54,2[279,0
= % (ohne Schwingbeiwert) Kranachse 2 (min/max) 53,8 [277,0
o 70 9] Seitenlasten (kN) Massenkrifte Kranfahren (min/max) L, 1 23,9
- g Schréglaufkraft auf der Fiihrungsseite (Kraftschlussbeiwert <= 0,3) 14,2 -
82 S| [Horizontallasten aus Schréglauf | Vordere Kranachse in Fahrtrichtung 12,0 62,2
- | - "Q (Fiihrungs-/Gegenseite) Hintere Kranachse in Fahrtrichtung - -
t 3| Langslasten (kN) Massenkrifte Kranfahren (max) 8,2
200 (je Kranbahntrager)

“TMaximaler Hakenweg der Laufkatze 10m, reale Nutzung entsprechend der Einbausituation
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